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الرؤية الآلية والرؤية الحاسوبية
الفحص البصري، واكتشاف العيوب، والأتمتة الموجَّهة بالكاميرا.
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.)edge( فحص بالرؤية الآلية على خط الإنتاج: كاميرا صناعية، وإضاءة مضبوطة، وحوسبة طرفية — FIG-001 الشكل

نبني أنظمة قائمة على الكاميرات تقوم بالفحص والقياس والعدّ والتوجيه — من الرؤية الآلية الكلاسيكية إلى نماذج
التعلّم العميق الحديثة التي تعمل على الطرف )edge(. الهدف هو نظام يصمد على خط الإنتاج، لا على معيار قياس
فحسب. معظم نجاح أو فشل الرؤية يتحدد بالبصريات، لا بالخوارزميات، لذلك نبدأ بدراسة جدوى على صور منتجك

الحقيقية، ونثبّت الكاميرا والعدسة والإضاءة قبل أن نلمس أي نموذج. عندئذٍ فقط نختار بين الرؤية الكلاسيكية والتعلّم
العميق، بناءً على أيهما أكثر موثوقية وقابلية للصيانة لمهمتك.

)QA( المصنّعون الذين يعانون من اختناقات في الفحص اليدوي أو ضمان الجودة

خطوط الإنتاج التي تحتاج إلى العدّ أو القياس أو فحوصات الوجود/الغياب

الفرق التي تحتاج إلى الرؤية لتوجيه الروبوتات أو معدات الفرز

لمن هذه الخدمة

file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/machine-vision-computer-vision/build/
file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/machine-vision-computer-vision/build/es/
file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/machine-vision-computer-vision/build/ar/


الفحص البصري اليدوي البطيء أو المكلف أو غير المتّسق

العيوب التي تصل إلى العملاء، أو الهدر الذي يُكتشف بعد فوات الأوان

إعدادات الرؤية الحالية التي تفشل مع تغيّر الإضاءة أو المنتج

عدم اليقين بشأن ما إذا كان نهج الرؤية ممكنًا أصلًا

تقييم جدوى مع صور عيّنة من منتجك

اختيار الكاميرا والعدسة والإضاءة لنتائج مستقرة

نموذج فحص / اكتشاف )كلاسيكي أو تعلّم عميق(

نشر طرفي )edge( مدمج مع خط إنتاجك أو الروبوت لديك

التحقق مقابل عيوب حقيقية وتقرير دقّة

يُتحقَّق من كل مشروع مقابل عيّنات معروفة الجودة ومعروفة العيب مع تقرير دقّة يمكنك التصرّف بناءً عليه — لا ادعاء
نة والبرمجيات، فإننا غامض بأنه "مدعوم بالذكاء الاصطناعي )AI(". ولأننا نعمل كذلك في الروبوتات والأنظمة المضمَّ

ندمج الكاميرا في بقية خط إنتاجك — من الزناد إلى آلية الرفض إلى البيانات — بدلًا من أن نترك لك مهمة الجمع بين
موردين مختلفين.

ها المشكلات التي نحلّ

ما تحصل عليه )المخرجات(



الشكل FIG-002 — كيف يسير مشروع الرؤية الآلية: دراسة الصور، ثم البصريات، ثم النموذج، ثم النشر والتحقق.

تبدأ معظم المشاريع بدراسة جدوى منخفضة التكلفة على عيّناتك، بحيث يمكنك اتخاذ القرار بناءً على دليل لا على وعد
بيعي، وألّا تلتزم ببناء كامل إلا بعد إثبات النهج على منتجك.

دراسة الصور — جمع صور تمثيلية والتأكد من أن المشكلة قابلة للحل بالرؤية.1. 

تجهيز البصريات — تثبيت الكاميرا والعدسة والإضاءة؛ معظم نجاح الرؤية يتحدد هنا.2. 

النمذجة والضبط — بناء وضبط نموذج الاكتشاف/القياس على بياناتك الحقيقية.3. 

النشر والتحقق — التشغيل بسرعة الخط على الطرف )edge( والتحقق مقابل عيّنات معروفة الجودة/معروفة4. 
العيب.

ا بشأن الجدوى: بعض مشكلات الفحص تُحلّ على نحو أفضل وأرخص بالرؤية الكلاسيكية، وبعضها نحن صريحون عمدً
يحتاج فعلًا إلى التعلّم العميق، وقليل منها لا يمكن حلّه بموثوقية بالكاميرات على الإطلاق — وسنقول لك ذلك بعد

دراسة صورك.

الفحص البصري الآلي ومراقبة الجودة

اكتشاف العيوب على خطوط الإنتاج عالية السرعة

د على الكاميرا العدّ والقياس والفرز المعتمِ

كيف نعمل

أمثلة على حالات الاستخدام



الرؤية الحاسوبية للتصنيع ومعالجة الأغذية

التوجيه بالرؤية للالتقاط والوضع الروبوتي

الخدمات ذات الصلة

robotics-automation الروبوتات والأتمتة — 

ai-automation-agents الأتمتة بالذكاء الاصطناعي والوكلاء — 

embedded-sensors-iot  — )IoT( نة وإنترنت الأشياء الأنظمة المضمَّ

الصناعات المخدومة: التصنيع · معالجة الأغذية · التخزين · ضمان الجودة )QA( والفحص.

. manufacturing-automation  · warehouse-robotics  · retail-ai-automation الصناعات ذات الصلة: 

هل ستعمل مع منتجنا وإضاءتنا؟ نبدأ بدراسة جدوى على صورك الحقيقية ونتحكّم في البصريات والإضاءة، وهو المكان
الذي تنجح فيه معظم مشاريع الرؤية الآلية أو تفشل.

الرؤية الكلاسيكية أم التعلّم العميق؟ أيهما أكثر موثوقية وقابلية للصيانة لمهمتك. كثير من مشكلات الفحص تُحلّ على
نحو أفضل وأرخص بالرؤية الكلاسيكية؛ وأخرى تحتاج إلى التعلّم العميق. نوصي بناءً على بياناتك.

نة على الطرف )edge( بحيث يواكب الفحص إنتاجية الإنتاج. حسَّ هل يمكنه العمل بسرعة الخط؟ نعم — ننشر نماذج مُ

services.ts المباشر ختلَقة )راجع  النبرة: قائمة على القدرات وصادقة — دون مقاييس أو أسماء عملاء مُ
لاع على النبرة المعتمدة(. للاطّ

الأشكال

IDالغرضاسم الملف المستقبليالحالةالعنوان

FIG-001Industrial Hero Renderمفقودimages/hero_service.pngصورة الغلاف / الصورة الرئيسية

FIG-002Engagement Processمفقودdiagrams/process.pngعملية العمل ضمن الخدمة

الخدمات والصناعات ذات الصلة

الأسئلة الشائعة
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