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Vision Artificial y Vision por Computador
Inspeccion visual, deteccion de defectos y automatizacion quiada por camara.
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Machine Vision & Computer Vision

Machine-vision inspection on the line: industrial camera, controlled lighting, and edge compute.

Figura FIG-001 — Inspeccidn por vision artificial en la linea: camara industrial, iluminacion
controlada y computo en el borde (edge).

Construimos sistemas basados en camaras que inspeccionan, miden, cuentan y guian — desde
la vision artificial clasica hasta modelos modernos de aprendizaje profundo que se ejecutan en
el borde (edge). El objetivo es un sistema que resista en la linea, no solo en un banco de
pruebas. La mayor parte del éxito o fracaso de la visién se decide por la 6ptica, no por los
algoritmos, por eso comenzamos con un estudio de viabilidad sobre las imagenes reales de su
producto y fijamos la camara, la lente y la iluminacién antes de tocar un modelo. Solo entonces
elegimos entre visién clasica y aprendizaje profundo, segun cual sea mas fiable y mantenible
para su tarea.
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| Para quién es esto

e Fabricantes con cuellos de botella en inspeccién manual o QA
e Lineas que necesitan contar, medir o verificar presencia/ausencia

e Equipos que necesitan visidn para guiar robots o equipos de clasificaciéon

| Problemas que resolvemos

e Inspeccion visual manual que es lenta, costosa o inconsistente
e Defectos que llegan a los clientes, o desperdicio detectado demasiado tarde
e Configuraciones de visidn existentes que fallan con variaciones de iluminacién o de producto

e Incertidumbre sobre si un enfoque de vision es siquiera viable

| Lo que usted obtiene (entregables)

e Evaluacién de viabilidad con imagenes de muestra de su producto

e Seleccion de cdmara, lente e iluminacion para resultados estables

e Modelo de inspeccién / deteccion (clasico o de aprendizaje profundo)
e Despliegue en el borde (edge) integrado con su linea o robot

e Validacion contra defectos reales y un informe de precision

Cada proyecto se valida contra muestras conocidas como buenas y conocidas como
defectuosas, con un informe de precision sobre el que usted puede actuar — no una afirmacion
vaga de estar "impulsado por IA". Como también hacemos robdtica, sistemas embebidos y
software, integramos la camara en el resto de su linea — desde el disparo hasta el mecanismo
de rechazo y los datos — en lugar de dejarle a usted la tarea de unir a varios proveedores.



| Como trabajamos

HOW WE WORK

1. Discovery 2. Prototype / Design

Map the problem, data, and a measurable success metric. - Build the narrowest version that proves value on your real data. I

3. Integrate & Build 4. Harden & Hand over
Connect to your systems with guardrails and human approval. - Logging, monitoring, and documentation you own.

Scoped to your budget and risk — start small, prove value, then scale.

Figura FIG-002 — Como se desarrolla un proyecto de vision artificial: estudio de imdgenes, dptica,
modelo, y luego despliegue y validacion.

La mayoria de los proyectos comienzan con un estudio de viabilidad de bajo costo sobre sus
muestras, de modo que usted pueda decidir con evidencia en lugar de una promesa comercial,
y solo se comprometa con una construccién completa una vez que el enfoque esté probado en
su producto.

1. Estudio de imagenes — Recopilar imagenes representativas y confirmar que el problema es
resoluble con vision.

2. Montar la éptica — Fijar la camara, la lente y la iluminacion; la mayor parte del éxito de la
vision se decide aqui.

3. Modelar y ajustar — Construir y ajustar el modelo de deteccién/medicidn sobre sus datos
reales.

4. Desplegar y validar — Ejecutar a la velocidad de la linea en el borde (edge) y validar contra
muestras conocidas como buenas/defectuosas.

Somos deliberadamente honestos sobre la viabilidad: algunos problemas de inspeccién se
resuelven mejor y de forma mas econdémica con vision clasica, otros genuinamente necesitan
aprendizaje profundo, y unos pocos no son resolubles de forma fiable con cdmaras en absoluto
—y se lo diremos después de estudiar sus imagenes.



| Ejemplos de casos de uso

Inspeccion visual automatizada y control de calidad

Deteccion de defectos en lineas de produccién de alta velocidad

Conteo, medicién y clasificacion basados en camara

Vision por computador para manufactura y procesamiento de alimentos

Guia por vision para recogida y colocacién robdtica

| Servicios e industrias relacionados

Servicios relacionados

e Robdtica y Automatizacion — | robotics-automation
e Automatizacion con IAy Agentes —  ai-automation-agents

e Sistemas Embebidos e IoT —  embedded-sensors-iot

Industrias atendidas: Manufactura - Procesamiento de alimentos - Almacenamiento - QA e
inspeccion.

Industrias relacionadas: manufacturing-automation - warehouse-robotics - retail-ai-

automation .

| Preguntas frecuentes

¢Funcionara con nuestro producto y nuestra iluminacién? Comenzamos con un estudio de
viabilidad sobre sus imagenes reales y controlamos la éptica y la iluminacién, que es donde la
mayoria de los proyectos de visién artificial tienen éxito o fracasan.

éVision clasica o aprendizaje profundo? Lo que sea mas fiable y mantenible para su tarea.
Muchos problemas de inspeccion se resuelven mejor y de forma mas econdémica con vision
clasica; otros necesitan aprendizaje profundo. Recomendamos segun sus datos.

¢Puede funcionar a la velocidad de la linea? Si — desplegamos modelos optimizados en el
borde (edge) para que la inspeccién siga el ritmo del rendimiento de produccion.

Tono: basado en capacidades y honesto — sin métricas ni nombres de clientes inventados
(consulte el services.ts envivo para el tono establecido).
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