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هندسة الروبوتات والأتمتة
تكامل الروبوتات، والروبوتات المتنقلة، والتفتيش، والتحكم الحتمي في الحركة.
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الشكل FIG-001 — خلية روبوتية تم تشغيلها ودمجها في خط إنتاج حقيقي: الاستشعار والحركة والسلامة والتحكم

مصممة كحلقة مغلقة واحدة.

نحن ندمج ونبني أنظمة روبوتية لعمليات حقيقية — من الروبوتات المتنقلة وخلايا الالتقاط والوضع إلى منصات
التفتيش والتحكم في الحركة متعدد المحاور. نتولى الجزء الأوسط المعقد: أجهزة الاستشعار، والتحكم، والسلامة،

والتكامل مع بقية خط الإنتاج لديك.

معظم مشاريع الروبوتات لا تفشل عند الروبوت نفسه؛ بل تفشل في التكامل المحيط به — الاستشعار، والسلامة،
والتحكم، والاتصال مع بقية خط الإنتاج لديك. هذا الجزء الأوسط المعقد هو بالضبط ما نركز عليه. سواء كنت تقيّم

ا يصمد أمام تباين العالم الواقعي، ا توضيحيًا جيدً ا، أو تحاول جعل روبوت أدى عرضً ع نشرًا قائمً خليتك الأولى، أو توسّ
فإننا نهندس الأجزاء التي تجعل الأتمتة موثوقة في الإنتاج.

نظرة عامة

file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/robotics-automation/build/
file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/robotics-automation/build/es/
file:///home/uz/amiro/projects/5tech/docs/services/robotics-automation/build/ar/


يبدأ المشروع النموذجي بنظرة على الجدوى: المهمة، وزمن الدورة، والقيود، وتوصية صادقة بين البناء والتكامل. من
هناك نختار العتاد، ونخطط للحركة والسلامة، وندمج مع وحدات PLC وأجهزة الاستشعار والرؤية لديك بحيث يتصرف

.EtherCAT النظام كحلقة مغلقة بدلاً من سيناريو هش. وحيثما تكون الحتمية مهمة، نستخدم نواقل حقلية فورية مثل

ا بأقفال التعشيق والحواجز المناسبة للمهمة، بالإضافة إلى تسليمه للمشغّل — ا، مزودً ا تم تشغيله وموثقً نسلّم نظامً
وليس إثبات مفهوم يعمل فقط في يوم جيد. نادرًا ما تكون الروبوتات مجرد روبوتات، لذا نجلب خبرة في الرؤية والأنظمة

المدمجة والتحكم إلى المشكلة نفسها بدلاً من تمريرها بين المورّدين.

يمكن أن يبدأ مشروع الروبوتات كدراسة جدوى مستقلة أو أن ينتقل مباشرة إلى خلية عاملة، حسب مقدار اليقين الذي
تحتاجه أولاً. نحدد نطاق معلم أول ضيق حتى ترى حركة على مهمتك الحقيقية مبكرًا، ثم نكرر باتجاه الإنتاج، ونكون

صريحين بشأن أزمنة الدورات، ومتطلبات السلامة، وما إذا كان التكامل الجاهز يتفوق على البناء المخصص. السلامة
ا، وكل شيء موثق لعملية الامتثال لديك ولفريق الصيانة والموثوقية مصممتان من البداية بدلاً من إضافتهما لاحقً

لديك. وإذا كانت مهمة ما غير مناسبة للروبوتات بعد، فسنخبرك بذلك قبل أن تستثمر.

عونها. المصنّعون والمستودعات الذين يقيّمون الأتمتة أو يوسّ

الفرق التي لديها ذراع روبوتية أو AMR تحتاج إلى تكامل في العالم الواقعي.

العمليات التي تحتاج إلى حركة وسلامة قابلتين للتكرار وحتميّتين.

الروبوتات التي تعمل في عرض توضيحي لكنها تفشل أمام تباين العالم الواقعي.

فجوات التكامل بين الروبوتات وأجهزة الاستشعار ووحدات PLC والبرمجيات.

مخاوف السلامة والموثوقية التي تعيق النشر.

المهام اليدوية أو المتكررة أو غير الآمنة التي يصعب توفير الأيدي العاملة لها.

تكامل خلية روبوتية أو روبوت متنقل مع معداتك القائمة.

.)EtherCAT التحكم في الحركة، وحيثما يلزم، ناقل حقلي حتمي )مثل

تكامل أجهزة الاستشعار والرؤية من أجل سلوك الحلقة المغلقة.

مراجعة السلامة وأقفال التعشيق المناسبة للمهمة.

التشغيل والتوثيق والتسليم للمشغّل.

ه لمن هذا موجَّ

المشكلات التي نحلها

خرجات( ما الذي تحصل عليه )المُ



الشكل FIG-002 — مشروع الروبوتات في أربع خطوات: الجدوى، والتصميم، والبناء والتكامل، والتشغيل — محدد

النطاق حتى ترى حركة على مهمتك الحقيقية مبكرًا.

نحدد نطاق معلم أول ضيق حتى ترى حركة على مهمتك الحقيقية مبكرًا، ثم نكرر باتجاه الإنتاج. يسير المشروع في أربع
خطوات:

الجدوى — تقييم المهمة وزمن الدورة والقيود؛ والتوصية بين البناء والتكامل.1. 

التصميم — اختيار العتاد، وتخطيط الحركة والسلامة ونقاط التكامل.2. 

البناء والتكامل — التجميع والبرمجة والاتصال بأجهزة الاستشعار والرؤية وأنظمة التحكم.3. 

التشغيل — الضبط، والتحقق أمام الظروف الحقيقية، والتسليم مع التوثيق.4. 

السلامة ليست مرحلة منفصلة: نصمم حواجز وأقفال تعشيق ومناطق استبعاد مناسبة للمهمة كجزء من المشروع
ونوثقها لمراجعتك ولعملية الامتثال لديك.

.)AMR/AGV( روبوتات المستودعات وتكامل الروبوتات المتنقلة

محطات التفتيش الروبوتي وكشف العيوب.

دمي البصري — حركة روبوتية موجَّهة بالكاميرا. التحكم الخِ

خلايا الالتقاط والوضع ومناولة المواد.

كيف نعمل

أمثلة على حالات الاستخدام



إعادة تجهيز روبوت قائم ضمن خط إنتاج.

التصنيع

التخزين والخدمات اللوجستية

التفتيش وضمان الجودة

مختبرات البحث

كم يستغرق نموذج أولي للروبوتات؟ عادةً ما يستغرق إثبات المفهوم المركّز أسابيع، لا أشهرًا. نحدد نطاق معلم أول
ضيق حتى ترى حركة على مهمتك الحقيقية مبكرًا، ثم نكرر باتجاه الإنتاج.

هل يمكن لـ 5Tech التكامل مع العتاد القائم؟ نعم. جزء كبير من عمل الروبوتات هو التكامل — نصل الروبوتات وأجهزة
الاستشعار ووحدات PLC والبرمجيات التي تمتلكها بالفعل بدلاً من فرض استبدال كامل.

هل تتولّون السلامة؟ نصمم سلامة مناسبة للمهمة )حواجز، أقفال تعشيق، مناطق استبعاد( كجزء من المشروع ونوثقها
لمراجعتك ولعملية الامتثال لديك.

الخدمات ذات الصلة

الرؤية الآلية ورؤية الحاسوب — الرؤية للتوجيه والتفتيش والتشغيل.

الأنظمة المدمجة وإنترنت الأشياء — طبقة الاستشعار والاتصال المحيطة بالخلية.

نمذجة العتاد والبرمجيات — إثبات مفهوم الخلية قبل البناء الكامل.

الصناعات ذات الصلة

) industries/warehouse-robotics/ روبوتات المستودعات )

) industries/manufacturing-automation/ أتمتة التصنيع )

) industries/research-prototyping/ البحث والنمذجة )

الأشكال

الصناعات التي نخدمها

الأسئلة الشائعة

الخدمات والصناعات ذات الصلة
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